
Contrôleurs moteur

Tous les produits de FiveCo permettent un net gain de 
temps, notamment lors de leur configuration. Chacun a 
des spécifications uniques comme par exemple :

- Facilité d’installation.
- Une interface Ethernet avec ses serveurs TCP et HTTP 

(permettant à l'utilisateur de configurer les différentes 
options du périphérique à l'aide d'un simple 
navigateur web).

- Une régulation embarquée.
- De petites dimensions.

info@fiveco.ch - www.fiveco.ch

https://www.fiveco.ch/motor-controlers-products.html#table
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ADRESSE DE CONTACT :

FiveCo – Innovative Engineering

En Budron H11

1052 Le Mont-sur-Lausanne

Suisse

Tél : + 41 21 632 60 10

Email: info@fiveco.ch

Web: www.fiveco.ch
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